
Ìàòåìàòèêà Ëåòíÿÿ øêîëà Èíòåëëåêòóàë-Àâàíãàðä

4 Ôóíêöèè êîìïëåêñíîãî ïåðåìåííîãî

4.1 Êîíôîðìíûå îòîáðàæåíèÿ

Èçîáðàçèòå íà êîìïëåêñíîé ïëîñêîñòè îáðàçû êîîðäèíàòíîé ñåòêè ïðè ïðåîáðàçîâàíè-
ÿõ:

1) z →
z − 1

z + 1
;

2) z → z +
1

z
(îáðàç êîîðäèíàòíîé ñåòêè â ïîëÿðíîé ñèñòåìå êîîðäèíàò);

3) z → ez (îáðàç ïîëîñû −π ≤ Im z ≤ π);

4) z → sin z (îáðàç ïîëîñû −π ≤ Re z ≤ π);

5) z → tg z (îáðàç ïîëîñû −π
4
≤ Re z ≤ π

4
).

4.2 Ãîëîìîðôíûå îòîáðàæåíèÿ

Èññëåäóéòå íà ãîëîìîðôíîñòü ñëåäóþùèå îòîáðàæåíèÿ:

1) z → z2;

2) z → |z|;

3) z →
z − 1

z + 1
;

4) z → z̄;

5) z → z +
1

z
;

6) z → ez;

7) z → sin z;

8) z → tg z.
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